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ORNEK SORU (SAMPLE QUESTION)

/ (28)
Modif'3 3!
janarak ¢izgi takip eden bir robot tasarlanacaktr. \

Igilamirsa robot saga, sadece sol sensir farafindan
unmasi durumunda

( 2 9) Omiinde bulunan 3 adet sensiri kull
o arandan lglanmazs vey irdenfaa s
donmek cin sol motor durdurulup s¢&

k, saga donmek igin sag motor durdurulup sol motor calsurlacakir-

motor cahstmilacal
v da galisacaktir.

Diiz gitme durumunda iki moto!
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Problemin \ojik diyagram! su sekilde tasarlamiry

(30)

3 1 =1
( ) Sol Motof
- Moot = MR
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o= IMRY u

LOJIK DEVRE TASARIMI (LOGIC CIRCUIT DESIGN)

ORNEK SORU (SAMPLE QUESTION)
k.\'iyannuda X ve Y ikiser bitlik hii.;hnkrdir.

FX, Y)=X2— 3y + 2 fon

devre tasarumi su sekilde yapilr (0 pocitf sayt olarak kabul edilmisti);
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Problemin lojik
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